System WRA to bezpieczenstwo i sprawnosc¢ podnoszenia i
transportu prefabrykatow betonowych réznych typow

System transportowy WRA jest przystosowany do podnoszenia belek, masywnych ptyt betonowych lub innych
elementach charakteryzujacych sie odpowiednig gestoscig betonu. System pozwala na szybkie taczenie i zwalnianie
elementu od zawiesia. Po uzyskaniu wtasciwej wytrzymatosci betonu i rozszalowaniu elementu, osadzone w
prefabrykacie komponenty WRA mozna podczepiac¢ bezposrednio do haka dzwigowego.

Kotwy WRA to rozwigzanie optymalne przy podnoszeniu bardzo ciezkich elementdw, do 99 ton na jeden punkt

podnoszenia.

- Brak koniecznosci korzystania ze sprzegu
« Standardowy udzwig jednego punktu to do 25 ton, opcja specjalna — do 99 ton
« System szczegdlnie zalecany do prefabrykatow, ktorych scianki boczne pozostanag

zakryte

+ Oznaczenia kolorami i indywidualna numeracja serii
« Woystajgce petle mozna odcigc lub zatopi¢ w betonie

Stosowanie kotew WRA jest dopuszczalne dla kata podnoszenia do 45°.

Wszystkie systemy transportowe Peikko zostaty zaprojektowane i wykonane zgodnie z wymaganiami
Dyrektywy Maszynowej UE 2006/42/EC i z VDI/BV-BS 6205.

Bezpieczenstwo produktowe potwierdzono serig testéw przeprowadzonych we wspdtpracy z politechnika w

Darmstadt (TU Darmstadt).
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